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Este trabajo presenta un sistema
simple donde detecta e informa
al conductor maniobras bruscas vy
excesos de velocidad con la intencion
de generar cambios de conducta en el
manejo.

Todo conductor esta influenciado
por su estado emocional en el
proceso de conducir, muchas veces
inconsciente para él. El desarrollo de
asistente vehicular consiste en analizar
el comportamiento inercial del vehiculo.
Luego con una inferencia logica,
relativamente sencilla, se informa al
conducto sobre la forma de como esta
conduciendo.

Los algoritmos implementados
son de codigo fuente abierto y de uso
libre. Se utiliza este procedimiento
debido a que la tecnologia elegida
permite utilizar librerias que facilitan
el manejo de sensores digitales vy
requieren conocimientos elementales
de programacion.

Los ejemplos de este trabajo solo
se limitan a los datos de la tabla 1. Por
ese motivo la experiencia se encuentra
enmarcado en un sector reducido de la
ciudad.

El presente trabajo contribuye en el
desarrollo de un algoritmo que obtenga
en tiempo real: ubicacion y densidad de
transito, con la intencion de generalizar
el asistente vehicular.
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ABSTRACT

A procedure is developed to design
a driver assistance system that allows
the driver to be informed in real time
in a moving vehicle. To implement
technological development, generic
hardware and mobile technology are
used. The system developed is simple
and can detect and inform the driver of
sudden maneuvers and speeding with
the intention of generating behavioral
changes in driving. Every driver is
influenced by his emotional state in the
process of driving, often unconscious
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to him. The development of a vehicular
assistant allows to analyze the inertial
behavior of the vehicle. Then with a
logical, relatively simple inference, the
duct is informed about how it is driving.
The algorithms implemented are open
source and free to use. The technology
chosen allows the use of libraries
that facilitate the handling of digital
sensors and require basic programming
knowledge. In this first experience, work
is limited in a small sector of the city.
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behavior, road safety.



